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一、任务
设计一基于多旋翼飞行器的送货无人机，能够根据不同的要求，向指定的目标地点运送货物。图1为作业区域示意图，有起飞降落点和多个具有不同特征的目标地点。
送货无人机上需安装一可升降吊舱，吊舱重量50±5g，升降范围60±10cm；起飞、飞行过程中，吊舱紧贴无人机机腹；到达目标地点上方，无人机下降悬停，并将吊舱降至距离地面一定高度，送货操作完成后恢复到巡航高度飞行。无人机安装垂直向下的激光笔，用以标识航迹。                                                    















图1 送货无人机作业区示意图

二、设计要求
1. 无人机可按照现场设置的目标位置信息，对2个指定位置的目标地点完成送货作业。目标地点位置信息坐标可用无人机上携带的键盘设置。             
（1）无人机在“十”字起降点垂直起飞，升空至150±10cm的巡航高度；（5分）
（2）根据现场设置的送货目标，先后依次飞行抵达目标地点上方，无人机降低飞行高度到80±10cm；（16分）
（3）无人机放出吊舱，吊舱降至距地面20±5cm高度，并保持稳定悬停5秒，完成送货作业；悬停期间，标识无人机位置的激光笔光斑落在以目标中心为圆心、半径15cm的圆内；（20分）
（4）作业完成后飞行到起降点稳定准确降落，无人机几何中心点与起降点中心距离偏差不大于±10cm；（4分）
（5）送货过程必须要在180秒内完成，用时越少越好。（5分） 
2. 无人机在作业区外学习识别某一种指定目标特征（颜色、形状），然后寻找具有此特征的两个目标地点，完成送货作业。                                                         
（1）无人机从起降点起飞到150cm巡航高度，先后寻找2个上述已识别的目标，飞行抵达目标地点上方，降低飞行高度到80±10cm左右；（20分）
（2）放出下降吊舱至距地面20±5cm左右高度，稳定保持悬停5秒完成送货作业；送货期间，标识无人机位置的激光笔光斑落在以目标中心为圆心、半径15cm的圆内；送货完成即恢复巡航高度；(10分)
（3）送货作业完成后无人机降落到起降点；送货过程用时越少越好，需在270秒内完成；（5分）
3. 无人机找到放置在A附近区域的红色圆框，并从圆框中穿越而过。（10分）
4. 其他自主发挥。（5分）
说明：无人机和无人机飞行场地由竞赛队自备。
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